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La présente invention concerne un passage i ni-
veau miniature, et plus particuliérement un passa-
ge & niveau pour chemin de fer miniature dont le
mouvement est suffisamment lent pour simuler ac-
tion de fermeture ou d’ouverture d’une barriére
par I'employé garde-barriére.

Or jusqu’ici le mouvement des barridres mobiles,
actionnées par un systéme a électro-aimant mis en
circuit 4 P'aide du passage d’un des éléments du con-
voi sur un systéme de contact, provoque un mouve-
ment hrusque de ces barriéres, ce mouvement s’ap-
parentant alors & celui d'un couperet. Pour remé-
dier & cet inconvénient, différents systtmes ont été
utilisés comme par exemple I'emploi d’un moteur
avec un train d'engrenages permettant un ralenti
au mouvement ou encore l'utilisation d’une crémail-
lere elle-méme actionnée par la force vive de 1'dec-
tro-aimant et entrainant, toujours par un train d’en-
grenages, le mouvement de bascule. Il y a alors un
freinage considérable et un résultat & peu prés con-
venable est obtenu. Mais ces différents procédés pré-
sentent Iinconvénient majeur de nécessiter un grand
nombre de piéces en mouvement d’un prix de re-
vient élevé et d’un réglage délicat.

On connait aussi des réalisations olt le plongeur
d'une bobine électromagnétique commande mécani-
quement les mouvements d’un poids d’une extrémité
a Pautre d'un fléau de bascule actionnant la barrisre.
Enfin on connait une réalisation dans laquelle c’est
Pélectro-aimant lui-méme qui constitue la bascule
mais ces solutions du probléme sont elles aussi
imparfaites du fait de I'intervention soudaine d’une
force constante en grandeur et en direction.

La présente invention a pour objet de fournir un
passage & nivean miniature dans lequel I'énergie
instantanée fournie en réponse au passage du con-
voi sur le contact approprié qui commande le fonc-
tionnement de la barriére est restituée d’une ma-
niére lente et dégressive,
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Conformément a Pinvention la force qui provoque
le mouvement de la barriére décroit au fur et &
mesure que s’exécute le mouvement, ce qui permet

-d’obtenir sur 1a barriére un effet de mouvement uni-

forme, au contraire de ce qui se passe lorsquun
déséquilibre provoque un mouvement uniformément
accéléré sous Peffet de la pesanteur par exemple.

En particulier dans la forine de réalisation décrite
plus loin, le contact de commande actionné au pas-
sage du convoi agit sur un électro-aimant qui fait
pivoter horizontalement une fine lame élastique au-
tour d'un axe vertical. Dans ce mouvement la lame
passe d'un bord a 'autre d’un basculeur normale-
ment incliné sur Thorizontale, & Pextrémité duquel
elle exerce alors une action de rappel d’autant plus
faible qu'elle se trouve plus prés de sa position
d’équilibre. Le basculeur quant a lui commande le
mouvement de Ia barriére laquelle, en raison de son
inertie assez importante et de Peffort trés faible
exercé par la lame, obéit bien d’une manidre lente
et uniforme.

D’autres caractéristiques et avantages ressortiront
de la description qui va suivre, faite en regard du
dessin annexé, et donnant i titre purement indica-
tif mais nullement limitatif une forme de réalisa-
tion de I'invention.

Sur la figure on voit un électro-aimant  noyau
plongeur constitué par une bobine 2 i deux enrou-
lements 3 et 4 distincts, lequel, snivant T’excitation
apportée par des contacts appropriés situés sur la
voie et commandés par le convoi, peut donner a
ce noyau 1 une course d’une amplitude A. Ceite
course est transmise 4 un levier 5 monté sur un
pivot 6.

Le levier 5 comprend, de part et dautre du pivot
6. un premier bras 13 muni d’une fente 14 sur
laquelle agit 1a tige 15 du noyau plongeur 1, et un
second bras ou lame 16.

Suivant la position du pivot 6 sur le levier 5, et
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la longueur relative des bras 15 et 16, on obtient
sar e basculeur 17 3 Vexirémité libre de la lame
16 une course d’amplitude B amplifiée ou réduite
suivant les besoins par rapport a 'amplitude A.

Le passage presqu’instantané de Pextrémité sou-
ple du levier 5 dans la coulisse 7 du basculeur 17
(sous T’effet d’un contact mécanique établi par le
convol et mettant en court-circuit les bornes 18 et
19 par exemple) ne provoque d’abord aucune réac-
tion immédiate de la barriére 10 montée & pivot
en 11 et reliée au basculeur 17 par un bras de ren-
voi 9. En effet Pinertie propre de la barriére 10
et la présence de son contrepoids 12 s’opposent
d’abord i toute réponse, la lame élastique 16 trés
souple initialement dans le plan horizontal du bras
de levier 14 se déforme donc et vient en C &
Pextrémité supérieure du basculauer.

La force que Péasticité de la lame 16 déformée
exerce alors en C finit par ébranler la masse de la
barriére.

Cependant au fur et & mesure que la lame 16
reprend sa position détendue 16, son extrémité
ployée revenant au niveau de départ Y, Y’, la force
qui s'exerce en C diminue, et Ton peut toujours
choisir pour la barridre une masse assez forte el
pour le ressort une élasticité donnant un effort de
rappel initial assez faible, pour que le mouvement de
la barridre soit lent et régulier, effort moteur di-
minuant bien en effet 3 mesure que la force vive
du mouvement amorcé par la barriére intervient.

De méme lors d’un mouvement brusque en sens
inverse du noyau plongeur 1 le levier 5 se déplace
dans la coulisse 7 en bascule, en partant d’un point
bas pour atteindre le point haut de celle-ci sans pour
autant déclencher son basculement immédiat, I’éner-
gie instantanée n’étant pas suffisante pour le pro-
VOqUeT.

Le levier élastique 5 se trouve alors déformé &
son extrémité 16 en contact avec la coulisse 7 d’une
valeur équivalente & la différence des hauteurs a
entre le point haut et le point bas de la bascule 17,
niveaux matérialisés respectivement par les axes
XX’ et YY’. H se produit alors une mise en tension
de cette lame 5. L’énergie ainsi emmagasinée est
ensuite restituée progressivement sur la bascule
17 qui rameéne le point de contact du bras 16 situé
en position haute & une nouvelle position basse,
la transmission du mouvement se faisant au ralenti
grice au renvoi 9 agissant sur la barriére 10 et
bien entendu au contrepoids convenable 12 de cette
barriére 10, lequel doit aider le mouvement de la
lame élastique 5 en restant dans 1a limite de I’éner-
gie potentielle du bras souple 16.

Le mouvement de va-et-vient de la lame 5 sous
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Iinpulsion du noyau plongeur de I'éleciro-aimant
peut ainsi commander aussi bien I'ouverture que la
fermeture de la barriére 10. '

11 va de soi que la présente invention a été dé-
crite ci-dessus 2 titre explicatif mais nullement limi-
tatif et que I'on pourra y apporter toute modifica-
tion de détail conforme & son esprit sans sortir de
son cadre,

RESUME

A. Disposiiif pour l'exécution i vitesse lente et
réguliére d’un ordre instantané transmis 3 une mas-
se d'une inertie notable, ledit ordre instantané étant
transmis par une tringlerie & bascule qui comprend
une lame élastique trés souple, cette lame absorbant
instantanément toute I'énergie a transmetire et Iac-
tion dégressive de ladite lame sur la tringlerie
diminuant au fur et & mesure que la force vive inter-
vient.

B. Barriére & niveau miniature automatigue carac-
térisée par les points suivants pris séparément ou
en toutes combinaisons :

1° Elle comprend un électro-aimant dont le plon-
geur agit sur un premier bras d’un levier d'une
fagon instantanée, le second bras du levier étant une
lame élastique qui se déforme instantanément et se
détend ensuite en exercant une certaine force dé-
gressive sur la tringlerie de commande qui reléve
ou abaisse la barriére;

2° Ledit second bras du levier est une lame d'a-
cier & ressort trés souple ou une piéce en matiére
plastique souple; .

3° Ladite tringlerie comprend un basculeur &
pivot percé sur toute sa longueur d’une fente dans
laquelle peut coulisser ladite lame souple, le hascu-
leur étant relié mécaniquement a la barriére par
un bras i renvoi coudé, et la lame exercant un
effort de rappel pour faire pivoter la bascule lors-
que ladite lame passe brusquement d’un coté 2
Fautre du basculeur;

4° La barriére est équilibrée par un contrepoids
et sa masse est importante relativement & T'effort
que peut exercer le ressort de ladite lame. ce qui
se traduit par un mouvement lent et uniforme de
la barriére;

5° L'électro-aimant qui commande le plongeur
est actionné par le passage du convol suffisamment
en avance pour permeitre la fermeture de la bar-
riére avant le passage du train.
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